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Стенды полунатурного моделирования (СПМ) широко применяются в промышленности на 

стадиях разработки, доводки, модернизации и испытаний различных приводов САУ. 
В задачи полунатурного моделирования входит также задача экспериментального снятия 

динамических характеристик привода с целью его коррекции и оптимизации режимов САУ в 
целом.  

Неотъемлемой частью  СПМ является информационная подсистема генерирования 

ансамблей тестовых сигналов и типовых воздействий, которая специально разрабатывается для 
СПМ, что приводит к существенному увеличению стоимости стенда и усложняет его 
эксплуатацию.  

На рисунке изображена блок-схема СПМ. 

 
 

mailto:iu1@bmstu.ru


Разработана архитектура СПМ с контроллером S-1200, обоснован класс 

генерируемых сигналов и воздействий и их рабочих диапазонов, удовлетворяющих 

требованиям полунатурного моделирования и испытаний технических средств. 

Разработаны специальные коммутационные программы на языках LD и FBD, 

имитирующие типовые сигналы и воздействия. В том числе программная система 

генерирования периодических гармонических воздействий в диапазоне от 0,05 Гц до 50 

Гц с автоматической перестройкой частоты. 

Проанализированы и экспериментально отработаны аппаратно-программные 

возможности этого контроллера в качестве универсального регулятора в составе САУ и 

генератора тестовых сигналов при моделировании и испытании гидравлического привода  

Rexrot. 

Исследована динамика ПИД – регулятора и его программная реализация на S-1200. 

Разработанный комплект программ может быть использован также для 

полунатурного моделирования и испытания электропневматических и газовых приводов.  

Для автоматизации процесса полунатурного моделирования и испытаний 

электрогидравлических приводов в перспективе необходимо разработать специальный 

интерфейс пользователя, ориентированный на применение серийных контроллеров, 

работающих в составе СПМ. 
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